Lineareinheiten

Funktionsiibersicht Lineareinheit LEZ 9

mechanik

Einfaches Spannen des
Riemens iber Spannbolzen
unterhalb des Schlittens

Beidseitige Endlagenpuffer
mit Parabelfedern

Verdrehsteifes Alu-Profil
in Ldngen bis 6 m

2 Stahlwellen & 8 mm,
im Profil eingepresst
und kalibriert

Antriebsmotor
beidseitig
anflanschbar

2-86

MECHANIK | Lineareinheiten made by isel’




Lineareinheiten

Funktionsiibersicht Lineareinheit LEZ 9

Zahnriemen HDT 3 M,
15 mm breit

yueyoouw

Zentrale
Schmiermdglichkeit

Beidseitig gelagerte
Stahlritzel

Variable
Befestigungsmaglichkeiten

Patentierter isel-Wellenschlitten
mit T-Nuteneinziigen, plangefrast
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Lineareinheiten

Lineareinheiten

mit Zahnriemenantrieb

LEZ 1

mechanik

Merkmale

e Aluminium-Profil,
Miniaturlinearfiihrung LFS-8-2
e spielfreier Vorschub

mit Zahnriemenantrieb
- Zahnriemen mit 3 mm Teilung
Breite 9 mm
e Vorschub pro Umdrehung: 60 mm
* Wiederholgenauigkeit
kleiner oder gleich = 0,2 mm
e Vorschub max. 1,5 m/s

mit Wellenschlitten mit Laufwagen

Zubehor finden Sie auf Seite 2-96.

Optionen:
* Sonderldngen im Raster von

Bestellschliissel

232 005 XXXX
[ |
Profillangen LFS-8-2 (mm)
Laufwagen 298, 398, 498, 598, 675,
8 = ohne Motor, 698, 798, 998, 1498, 1798,
mit Wellenschlitten 1998, 2498, 2998
9 = ohne Motor, (z. B. 398 mm = 040
mit Laufwagen 675 mm = 068)
Option: bis 6000 mm

[
Antriebe / Schlitten

100 mm auf Anfrage,
max. 6000 mm

* Befestigung (ber integrierte
Gewindeschiene M6, Raster 50 mm

Technische Daten

Riementyp.........oooooiiiii HTD 3M, Breite 9 mm
Schlittengewicht...........ccoocooiiiii, 0,430 kg

Gewicht ohne Antriebsmodul................... 1000 mm = 3 kg
spezifische Masse des Zahnriemens......... 0,0225 kg/m
Laufwagengewicht............cccooooiie, 1,03 kg

spezifisches Fihrungsgewicht.................. 0,200 kg/100 mm

Wirkdurchmesser d. Synchronscheiben.... @ 19,10 mm
Massentragheitsmoment der

Lastdiagramm
Zuldssig beschleunigte Massen auf die Riemenfestigkeit bezogen.”

[ zulassig beschleunigte Masse

kol [ nichtzulassig beschleunigte Masse

24
22
20
18
16
14
12

Synchronscheiben.............ccoi 5,585+107 kgm? 10
Vorschub pro Umdrehung....................... 60 mm :
4
Antriebsmodul Antriebsmodul .
mit Schrittmotor mit Schrittmotor 02468 1012141618202 242 2830323436 3840
MS-045 HT MS-135 HT s
* bei vertikalem Aufbau ist die Erdbeschleunigung (g=9,81 m/s?) zu beriicksichtigen
Durchbiegungsdaten finden Sie auf Seite 2-23.
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Lineareinheiten

mit Zahnriemenantrieb

LEZ 1

Lineareinheiten

MaBzeichnungen

ohne Motor, mit Wellenschlitten

47

Verfahrweg = Profillange X minus 150 mm
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ohne Motor, mit Laufwagen

Verfahrweg = Profillinge X minus 131 mm
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Motormodule (Motoranschlussbelegungen finden Sie auf Seite 2-72.)

Antriebsmodul mit Schrittmotor
MS-135 HT (Untersetzung 2:1)
Vorschub: 30 mm / Umdrehung

Antriebsmodul mit Schrittmotor
MS-045 HT (Untersetzung 2:1)
Vorschub: 30 mm / Umdrehung

Antriebsmodul mit Schrittmotor
MS-045 HT (Direktantrieb)

Vorschub: 60 mm / Umdrehung
Art.-Nr.: 396056 3015

Art.-Nr.: 396048 3015 Art.-Nr.: 396049 3015
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Gesamtldnge mit Motormodul: Profillinge 4138 mm
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Gesamtldnge mit Motormodul: Profillinge 4+94 mm
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Lineareinheiten

Lineareinheiten

mit Zahnriemenantrieb

LEZ 2

mechanik

Merkmale

e Aluminium-Profil,
mit Miniaturlinearfiihrung LFS-8-5
e spielfreier Vorschub mit Zahnriemen-

antrieb - Zahnriemen mit 5 mm Teilung,
Breite 25 mm
* Vorschub max. 5 m/s
* Wellenschlitten WS 3, L 176 x B 130 mm
* Vorschub pro Umdrehung: 70 mm
* Wiederholgenauigkeit
kleiner oder gleich = 0,2 mm
e in Langen bis 6000 mm lieferbar

mit Wellenschlitten mit Laufwagen

Zubehor finden Sie auf Seite 2-96.

Bestellschliissel

Profillaingen (mm)

232 002 XXXX——

696, 996, 1496, 1996,

2496, 2996
(z.B. 696 mm = 070

Optionen:
e Sonderldngen im Raster von
100 mm auf Anfrage, max. 6000 mm
* auch als Direktantrieb mit
- Schrittmotor
- Servomotor
« Uberfahrendschalter mit Anschlusskabel
(nur in Verbindung mit Antriebsmodul

integriert)

Antriebe / Schlitten, Laufwagen 1496 mm = 150)
8 = ohne Motor, mit Wellenschlitten
9 = ohne Motor, mit Laufwagen Option: bis 6000 mm
Technische Daten Lastdiagramm
BTy HTD M, Breite 25 mm Bl ey Masen s dieRemertesige ezogn
SChlittengeWiCht .................................. 0,940 kg 1 nichtzulassig beschleunigte Masse
Gewicht ohne Antriebsmodul............... 1000 mm = 7,9 kg 2
spezifische Masse des Zahnriemens......0,09 kg/m zz
Laufwagengewicht.................ooo. 2,03 kg e
spezifisches Flihrungsgewicht............... 0,472 kg/100 mm 16

14
Wirkdurchmesser 12
der Synchronscheiben..................... @ 22,28 mm 10

8
Massentragheitsmoment 6
der Synchronscheiben..................... 5,58:10° kgm’ :
Vorschub pro Umdrehung................... 70 mm 0

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
[m/s’]

* bei vertikalem Aufbau ist die Erdbeschleunigung (g=9,81 m/s?) zu beriicksichtigen

Linearfiihrungsschiene LFS-8-5

Tragheitsmoment I, 137,48 cm’
Trdgheitsmoment o 27,98 cm*
Widerstandsmoment W, 23,91 cm’
Widerstandsmoment Wy 13,09 cm’®

Antriebsmodul
mit Servomotor
EC60 L
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Lineareinheiten

Lineareinheiten LEZ 2

mit Zahnriemenantrieb

MalBzeichnungen

ohne Motor, mit Wellenschlitten

yrueyoou

%, 25
% . 176 20 100
S =100 X
s 72} :’ ° i i ° & N [Te}
e _oF 3@, g#ﬁ i L €
F o
L &5 ] fLe Profiléinge L | 2V e
Verfahrweg = Profilldnge minus 235 mm B
20
%
N _
¥ Tt X o
: = 65 N\
8 ° o8 g
il <] y
I 100
@12 10.3
ohne Motor, mit Laufwagen
52

Laufrolle @ 31 mm
N

61

245
e
oo A *N
41 ~
75
NI
& —
Ll 13

50

? 9
e

Profilldnge L o) ot 15
\erfahrweg = Profilldnge minus 235 mm

176 20
& 0100 7
¥ F <7

el gsp L@

—
N
115
171
165 |,
" T105

o
= @ 8 S
U © a‘% ° @ 3 N 55
100 o512 10’5Y
Motormodule (Motoranschlussbelegungen finden Sie auf Seite 2-72) [T p— Motormodul Lange L
A . b d | . S h . A . b d | . EC S 396 415 3260 EC 60S mit Bremse 151,5 mm
ntriebsmodul mit Schrittmotor ntriebsmodul mit EC-Servomotoren
MS-600 HT (Untersetzung 2:1) (Untersetzung 2:1) 3964153060 el Wl
Vorschub: 35 mm / Umdrehung Vorschub: 35 mm / Umdrehung 396 423 3060 FCo 1865 mm
396 444 3070 EC 865 177,5 mm

Art.-Nr.: 396086 3060 396 466 3070 EC 86L 202,5 mm
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Lineareinheiten

Lineareinheiten LEZ 3

mit Zahnriemenantrieb

Merkmale

e Aluminium-Profil,
Miniaturlinearfiihrung LFS-8-4

e spielfreier Vorschub mit
Zahnriemenantrieb, Zahnriemen mit
5 mm Teilung, Breite 25 mm

* Vorschub max. 5 m/s

* Wellenschlitten WS 3, L176 x B 130 mm

e Vorschub pro Umdrehung:
70 mm oder 150 mm

¢ Wiederholgenauigkeit
kleiner oder gleich = 0,2 mm

e End- bzw. Referenzschalter-
genauigkeit < 0,1 mm

* in Ldngen bis 6000 mm lieferbar

mechanik

mit Wellenschlitten mit Laufwagen * Motormodule rechts und links
anflanschbar
Bestellschliissel Profillangen (mm) Zubehor finden Sie auf Seite 2-96.
698, 998, 1498, 1998, 2498, 2998
(z.B. 698 mm = 070
23200X XXXX 1498 mm = 150) Optionen:

| * Sonderldngen im Raster von 100 mm
‘ \ auf Anfrage, max. 6000 mm
Vorschub Schlitten, Laufwagen
6 = 150 mm / Umdrehung 0 = mit Wellenschlitten
7 = 70 mm /Umdrehung 1 = mit Laufwagen

Technische Daten Lastdiagramm
RIMeNtyD.... oo HTD 5M, Breite 25 mm Zuldssig beschleunigte Massen auf die Riemenfestigkeit bezogen.”
Schlittengewicht. .......................... 0,940 kg v
Gewicht ohne Antriebsmodul............. 1000 mm = 10,5 kg 2
spezifische Masse des Zahnriemens... 0,09 kg/m 2 150 mm, Umarehung
Laufwagengewicht............................ 2,03 kg » T P
spezifisches Flihrungsgewicht............. 0,648 kg/100 mm 16
Vorschub pro Umdrehung.................. 70 mm oder 150 mm "
Wirkdurchmesser der Synchronscheiben 10
Vorschub 70 mm / Umdrehung.... 22,28 mm 8
Vorschub 150 mm / Umdrehung...47,75 mm :
Massentragheitsmoment d. Synchronscheiben 2
Vorschub 70 mm / Umdrehung """" 5’58106 kgmz ’ 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
Vorschub 150 mm / Umdrehung.....1,796.10* kgm? /s

* bei vertikalem Aufbau ist die Erdbeschleunigung
(g=9,81 m/s?) zu beriicksichtigen

Durchbiegungsdaten finden Sie auf Seite 2-27.
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Lineareinheiten

mit Zahnriemenantrieb (D
s}
MalBzeichnungen Q)
mit Wellenschlitten 3
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Motormodule
(Motoranschlussbelegungen finden Sie auf Seite 2-72)
Antriebsmodul mit Schrittmotor Antriebsmodul mit EC-Servomotor
(Direktantrieb) EC 60 und EC 86 (Direktantrieb)
Antriebsmodul
rechts
P nﬂ:;
Artikelnummer  Motormodul Artikelnummer Motormodul s S
3960850060 MSGOOHT  rechts 396 423 006012 EC 60L ||l M
FHEDUWE | MBEoir | s 396444 0070 EC86S EE;“ ”:S@
3960880060 MS00HT rechts e — Antriebsmodul
396 088 0061  MS 900 HT links links
made by isel” Lineareinheiten | MECHANIK EE




Lineareinheiten

Lineareinheiten

mit Zahnriemenantrieb

LEZ 9

mechanik

mit Laufwagen

mit Wellenschlitten

Merkmale

e Aluminium-Profil
Linearfihrung LFS-8-7

e spielfreier Vorschub mit
Zahnriemenantrieb

e Zahnriemen mit 3 mm Teilung
Breite 15 mm

* Vorschub max. 2 m/s

* Wellenschlitten WS 11
L 96 x B 95 mm

* Vorschub pro Umdrehung: 60 mm

* Wiederholgenauigkeit kleiner oder
gleich = 0,2 mm

Zubehor finden Sie auf Seite 2-96.

Optionen:
e Sonderldngen im Raster 100 mm
auf Anfrage

Bestellschliissel
23201 X XXXX*
—

Version Profillingen (mm)
0 ... mit Wellenschlitten 496, 996, 1496, 1996, 2496, 2996
1 ... mit Laufwagen (z.B. 496 mm = 0050

1496 mm = 0150)

Hinweis:

Antriebsmodule bitte tiber die angefiihrten Artikelnummern
separat bestellen; dabei bitte angeben, ob die Lieferung mit
oder ohne Anbau erfolgen soll.

Technische Daten

Lastdiagramm

Riementyp.......coooooiiii HTD 3M, Breite 15 mm Zulssig beschleunigte Massen auf die Riemenfestigkeit bezogen.*
Schlittengewicht............oocooooie, 0,4 kg kgl
Gewicht ohne Antriebsmodul.............. 1000 mm = 4,4 kg e A
spezifische Masse des Zahnriemens......0,04 kg/m 24
spezifisches Flihrungsgewicht............... 0,29 kg/100 mm 2
Wirkdurchmesser 20
der Synchronscheiben................... 19,1 mm .
Massentragheitsmoment 14
der Synchronscheiben.......................... 5,86-10° kgm? 12
10
Vorschub pro Umdrehung..................... 60 mm s
6
4
Linearfiihrungsschiene LFS-8-7 2
. . 0
Tragheitsmoment b 29,34 cm’ 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
Tragheitsmoment | 10.86 cm* (m/s]
Widerstandsmoment' W """""""""""" ' 3 * bei vertikalem Aufbau ist die Erdbeschleunigung
Widerstand i WX -------------------- 7,52 cm (9=9,81 m/s’) zu beriicksichtigen
iderstandsmomen E
Yo 5,68 cm
MECHANIK | Lineareinheiten made by isel’




*

Lineareinheiten LEZ 9

mit Zahnriemenantrieb

MaBzeichnungen
mit Wellenschlitten
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Motormodule (Motoranschlussbelegungen finden Sie auf Seite 2-72)
Antriebsmodul mit Schrittmotor MS 200 HT Antriebsmodul mit DC-Servomotor DC 100
(Untersetzung 2:1) (Untersetzung 2:1)
Vorschub: 30 mm / Umdrehung Vorschub: 30 mm / Umdrehung

Art.-Nr.: 396112 3063

Artikelnummer  Motormodul
396 058 3017  MS 200 HT rechts
396 0583018  MS 200 HT links

198
155

127

Abbildung: Abbildung:
LEZ 9 mit Laufwagen und LEZ 9 mit Wellenschlitten
L links montiertem und rechts montiertem
41 Schrittmotor MS 200 HT Servomotor DC 100
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Lineareinheiten

Zubehor

mechanik

LEZ 1

Verbindungswinkel
o firLEZ 1

Art.-Nr.: 209110 0010

Kupplung 20/30
e fiir LEZ1
e 1 VE =1 Kupplung

Art.-Nr.: 218001 5081

Wellenschlitten 1/70 Transmissionswelle
e [96xB72xH285mm

* Aufspannflache plangefrast,
T-Nuteneinziige M6

zentr. Schmiermdglichkeit,
spielfrei einstellbar

Gewicht: 0,35 kg

Option: rostfreie Ausfiihrung

Art.-Nr.: 223 100 0070
rostfrei: 223 101 0070

Lange T m
Art.-Nr.: 227008 1000

LEZ 2

Motorbefestigungsplatte

o firLEZ2

e incl. Befestigungsmaterial

* fiir Direktantrieb, siehe Seite C78ff.

Art.-Nr.: 232199 0004

Kupplung f. Transmissionswelle
o fiirLEZ 2
e 1 VE = 2 Stlick Kupplungen

Art.-Nr.: 218050 0002

Transmissionswelle g 25 mm

Ldnge 1 m

Art.-Nr.: 219001 0125

Ldnge 2 m
Art.-Nr.: 219001 0225

Stehlager fir Transmissionswelle

VE 1 Stiick
Art.-Nr.: 896202 5562

LEZ 3

Kupplung f. Transmissionswelle
o firLEZ 3
* 1 VE = 2 Stiick Kupplungen

Art.-Nr.: 218050 0002

Transmissionswelle g 25 mm
Lange 1 m
Art.-Nr.: 219001 0125

Ldnge 2 m
Art.-Nr.: 219001 0225

Stehlager fir Transmissionswelle

VE 1 Stiick
Art.-Nr.: 896202 5562

LEZ 9

Kupplung 30/40
e firLEZ9
* 1VE = 1 Kupplung

Art.-Nr.: 218002 8081

Wellenschlitten WS 11/70
* L96xB96xH32mm

* Aufspannflache plangefrast,
T-Nuteneinziige M6

zentr. Schmiermdglichkeit,
spielfrei einstellbar

Gewicht: 0,4 kg

Option: rostfreie Ausfiihrung

Art.-Nr: 223111 0070
rostfrei: 223111 1070

Transmissionswelle

Ldnge 1 m
Art.-Nr.: 227008 1000
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mechanik _
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